大孔径模拟定位CT具体参数
	序号
	招标技术参数名称
	技术要求

	1
	机架系统
	

	1.1
	滑环类型
	低压滑环

	1.2
	冷却方式
	风冷或水冷（如为水冷，必须提供水冷方案，并且需提供两套水冷机组）。

	1.3
	扫描方式
	32层/360度

	★1.4
	扫描架孔径
	≥80cm（备注：医疗器械注册证须注明可适用放疗）

	1.5
	扫描架倾角
	≥±30°

	1.6
	探测器有效物理排数
	≥24排

	◆1.7
	探测器宽度
	≥20mm

	1.8
	每排探测器物理个数
	≥900个

	1.9
	最大单次连续螺旋时间
	≥120秒

	◆1.10
	扫描时间（机架转速）
	≤0.5秒/360度

	1.11
	最小扫描层厚
	≤0.625mm

	◆1.12
	最大扫描视野
	≥60cm  

	◆1.13
	最大显示视野
	≥80cm

	1.14
	具备孔径内100%视野显示功能
	具备

	1.15
	具备扫描视野外的拓展视野功能
	具备

	1.16
	机架上设有呼吸指示灯
	提供

	2
	球管高压发生器
	

	★2.1
	球管阳极热容量
	≥7.0M

	2.2
	最大阳极冷却率
	≥1608KHU/min

	◆2.3
	最大管电流
	≥625mA 

	2.4
	最小管电流
	≤20mA

	2.5
	最大管电压
	≥140KV,多档可变 

	2.6
	高压发生器功率
	≥75KW 

	◆2.7
	小焦点大小
	≤0.8*0.8mm

	2.8
	大焦点大小
	≤1.0×1.2mm

	★2.9
	球管和 CT 主机品牌
	为保障设备稳定性和兼容性，球管、高压发生器与CT主机需为同一厂家生产。

	3
	扫描床系统
	

	3.1
	可扫描范围
	≥135cm

	3.2
	扫描床综合精度
	≤5mm

	3.3
	床面承重
	≥225Kg

	3.4
	放疗定位专用碳素纤维平面床板
	提供

	4
	图像质量
	

	◆4.1
	空间分辨率
	≥16lp/cm（条件：X-Y轴0%MTF）或≥15lp/cm（条件：X-Y轴2%MTF）

	4.2
	低密度分辨率
	5mm@0.3%≤13.3mGy

	4.3
	CT值范围
	-1000~ +3000Hu

	4.4
	微辐射影像重建算法
	需提供厂家最新微辐射影像重建算法。

	5
	主操作台计算机系统
	

	5.1
	主频
	≥2×2 GHz

	5.2
	硬盘
	≥1T

	5.3
	内存
	≥16G

	5.4
	硬盘存储量
	≥250,000幅512×512不压缩图像

	5.5
	显示距阵
	≥1024×1024

	5.6
	重建时间 (512x512)
	≥16幅/秒

	5.7
	高分辨率彩色显示器2台
	≥19’LCD

	5.8
	在主操作台上独立完成3D、MPR、CTA等所有应用功能
	提供

	6
	其他应用软件
	

	6.1
	MPR、CTA、动态CTE、VR、容积漫游、薄层图像再重建技术
	具备

	6.2
	最大密度投影MaxIP
	具备

	6.3
	最小密度投影MinIP
	具备

	6.4
	自动语音系统及双向语音传输
	具备

	6.5
	网络接口功能DICOM3.0 
	具备 

	6.6
	远程维修诊断功能
	具备

	6.7
	激光相机DICOM接口功能
	具备

	6.8
	表面三维显示SSD
	具备

	6.9
	运动伪影矫正软件
	具备

	6.10
	自动照相技术具备智能毫安
	具备

	6.11
	智能毫安
	具备

	6.12
	3D软件包
	具备

	7
	提供呼吸门控系统

	提供。

	7.1
	无需任何外接设备采集呼吸运动图像
	提供

	7.2
	具有回顾性电影扫描模式
	提供

	7.3
	自动将不同呼吸期象图像分类
	提供

	7.4
	4D 呼吸运动电影显示
	提供

	8
	保修
	

	8.1
	设备免费保修期
	整机保修贰年（包括球管）

	9
	备注
	核心技术自主研发、核心部件原厂生产，这样的原装进口的高端设备整体稳定性和数据的准确度才符合高端医院专业化放疗的需求。

	10
	高压造影注射器
	1个（双筒或三通道高压造影注射系统）

	11
	专业显示屏
	2台

	13
	网络接口相关费用
	中标方需承担与我院网络连接所产生的软、硬件接口费。

	配置设备参数

	1.1
	三移动激光灯
	移动激光线数量：3条，固定激光线数量：2条。
激光颜色：绿色、红色，波长520nm，
轨道最小步进：0.1mm，激光线定位精度（4m距离内）：±0.5mm，
激光线调节到位后不需另外锁紧，系统会自动调节。激光灯线宽可根据机房安装情况调节，线宽调节过程对激光投射位置影响。
线宽（4mm距离内划线区域）：<1mm,线长（距离光源3m位置）：>3mm。
移动方式：步进电机驱动，线性编码器闭环反馈控制，确保移动精度、移动控制端：平板电脑控制，连接方式：无线蓝牙连接。

	2
	SBRT（立体定向架）
	尺寸：底板≥220cm，宽≥53cm,厚度≥2cm，配置了胸部、腿部弓形尺采用卡扣氏拆装设计，高度调节档位≥4，一键锁紧设计，非通过螺丝固定。

底板为碳纤维材质，软垫为高弹性海绵，弓形尺为高塑料，定位架不含金属部件，压腹板可升降调节距离≥9cm最小刻度值≤1mm，用于控制患者呼吸幅度微调。
头部采用翼形板方式固定，改善手及肩膀位置不确定造成的位置误差、膝部垫、脚垫采用连续滑动调节设计，一键锁紧/解锁，便于微调。
体部采用压腹板加真空袋的固定方式。减少患者呼吸运动造成的定位误差，体部真空袋背面的固定装置与底板之间定位孔氏固定。保证真空袋分次间治疗位置一致性。
配充气氏压腹装置，可通过相应的适配条将底座锁定在加速器和CT。




